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| PSEN
Incremental Programming
Environment

NScreenshot

Support
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VAR rest : CARDINAL ;
BEGIN

4 0 DO
argl MOD arg2;

arg2;
= rest
END (% WHILE *);

IPSEN Prototype, version 3.0, Ma

rch 1988

resultat := argl; =
BREAK ERROR: An applied
END ggt ; occurrence of an
VAR ggtvar : CARDINAL ; undefined variable
BEGIN K, indicates bad -
ggt(argl, arg2, exgebnis); programming style."
resultat := argl * (arg2 DIVi— :
END kgv ; 3

HoduleEdi torViev DunpYiew
MODULE PiKDemo ;
VAR m, n, ergebnis : CARDINAL ; ggt PROCEDURE
VAR i : INTEGER ;
argl 143
PROCEDURE kgv ( argl, arg2 CARDINAL ; arg2 221
VAR resultat : CARDINAL ) ; resultat UNDEFINED
rest UNDEFINED
PROCEDURE ggt ( argl, arg2 CARDINAL ;
VAR resultat : CARDINAL ) ;
VAR rest : CARDINAL ; kgv PROCEDURE
BEGIN
WHILE rest # 0 DO argl < 143
rest := argl MOD arg2; arg2 2 221
argl := arg2; resultat 2 UNDEEINED
arg2 := rest ggtvar : UNDEEINED
END (* WHILE *);
xaculiat - Aol
= ExecutionViev e — = TI== PiKDemo . MODULE >
PROCEDURE kgv ( argl, arg2 : CARDINAL ;
VAR resultat : CARDINAL ) ; m : 143
n : 221
PROCEDURE ggt ( argl, arg2 : CARDINAL ; ergebnis g UNDEFINED
VAR resultat : CARDINAL ) ; i = UNDEFINED




SUN Workstation Leistungsdaten

Universitat Paderborn
Softwaretechnik
Prof. Dr. Wilhelm Schafer

( HEINZ NIXDORF INSTITUT

A SUN Workstation (1987), bis zu 20 MHz Taktfrequenz, 4AMB RAM (bis
zu 24MB maoglich)

A 71MB Platten, 8-Bit-Farbtiefe, 35.000 DM

| BM PC 286 NnALeistungsdaten (1986) o0

IBM AT, 6,5 MHz Taktfrequenz, 640 KB RAM,

A
A 20 MB Platten, EGA Farbbildschirm, 34.000 DM

versitat Paderborn

Hinzufligen eines IF-Statements dauerte in der ersten Version
ziemlich genau 7 Minuten!
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IPSEN: Grundlegende Charakteristika

A

A

A

A

A

Automatische Konsistenzsicherung

Eine zentrale Datenstruktur fur alle Werkzeuge
(keine Baume sondern Graphen)

Spezifikation der Werkzeuge durch Graphgrammatiken/-
transformationen

(Adaptabilitat durch modellbasiertes Vorgehen)
Definition einer Rahmenarchitektur

(Portabilitat)

Herzstiick der Realisierung: ein inkrementeller Compiler
(das Darmstadt Papier 1980!)
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Railcab Teststrecke (SFB 614
Selbstoptimierende Systeme des
Maschinenbaus)
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Skizze einer Weichenfahrt Universitat Paderborn
Softwaretechnik

Prof. Dr. Wilhelm Schéfer

( HEINZ NIXDORF INSTITUT

c
IS
I}

2
2
[}

o
I

o
B

=
0
0
o

=
=

o
—
=]

=
=
(2]

=
p=
S
ie]

X

P4
N

£
5}

I

©)




=
c
o
o]
2
(]
o]
©
[a
;}g
=
(2]
2
(]
2
=
-}
“_
=}
5=
=
)
<
=
-
(=]
o]
=
z
N
=
[}
I
©
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Entscheidung Uber Streckenflhrung

Entscheidung Uber Konvoibildung

Entscheidung Uber Auftragsannahme, Energieverbrauch
Entscheidung tber Geschwindigkeit, Komfort, Spurfiihrung
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A Voraussetzungen:
A Shuttle-interne Koordination

r

A Kommunikation zwischen Shuttle/Shuttle, Shuttle/Broker,
Shuttle/ Il nfo, é

A Planung im Shuttle
A Rekonfiguration des (Software-) Systems zur Laufzeit
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Ein einfaches Blockdiagramm

zur Reglerspezifikation

Step

3

Sum

Integrator

hl—rb—r+
- Suml
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Simulation in CAMeL-View
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